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Prof. Dr. Alfred Toth 

Trajektische Separation 

1. Im folgenden führen wir nach der trajektischen Verschränkung (vgl. Toth 

2025a) und antizipativen trajektischen Vermittlungen (vgl. Toth 2025b) als 

weitere trajektische Strategie die trajektische Separation ein. Als Beispiel 

diene im folgenden  

ZKl = (3.1, 2.1, 1.2). 

Der zugehörige Diamond ist 

  1   ←   1 

  |      | 

  1 ← 2  1 ← 1 

  |  |  |  | 

3 → 1 ∘ 2 → 1 ∘ 1 → 2 

2. Menge von separativen Trajektionen 

1. 𝔗 = (3 → 1 | 1 ← 2 | 1 → 2) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 

2. 𝔗 = (3 → 1 | 2 ← 1 | 2 → 1) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 
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3. 𝔗 = (2 → 1 | 1 ← 3 | 1 → 2) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 

4. 𝔗 = (2 → 1 | 2 ← 1 | 3 → 1) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 

5. 𝔗 = (1 → 2 | 1 ← 3 | 2 → 1) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 

6. 𝔗 = (1 → 2 | 1 ← 2 | 3 → 1) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 
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Vereinigungstrajekte 

1. 𝔗 = (3 → 1 | 1 ← 2 | 1 → 2) ∪ 𝔗 = (3 → 1 | 2 ← 1 | 2 → 1) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 

2. 𝔗 = (2 → 1 | 1 ← 3 | 1 → 2) ∪ 𝔗 = (2 → 1 | 2 ← 1 | 3 → 1) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 

3. 𝔗 = (1 → 2 | 1 ← 3 | 2 → 1) ∪ 𝔗 = (1 → 2 | 1 ← 2 | 3 → 1) 

3    3    3    3 

 

2    2    2    2 

 

1    1    1    1 
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